物理错题2



[image: @@@deca73a2-eaac-4329-8aaf-68e75905167d](  D　)1、如图所示，平行板a、b组成的电容器与电源连接，闭合开关，电路稳定后，一带电粒子（不考虑重力）从平行板电容器左侧某点以平行极板射入


电容器，打在板上的点。则
A．该粒子带负电


B．将极板向上移动一小段距离，带电粒子打在点的左侧


C．将滑片向右移动，带电粒子打在点的右侧



D．断开，将极板向下移动一小段距离，带电粒子仍然打在点


[image: H:\高三2024\2024届高三一轮复习（步步高）\word\第九章　静电场\8-138.TIF](　A　)2、如图甲所示，真空中水平放置两块长度为2d的平行金属板P、Q，两板间距为d，两板间加上如图乙所示最大值为U0且周期性变化的电压，在两板左侧紧靠P板处有一粒子源A，自t＝0时刻开始连续释放初速度大小为v0、方向平行于金属板的相同带电粒子，t＝0时刻释放的粒子恰好从Q板右侧边缘离开电场，已知电场变化周期T＝，粒子质量为m，不计粒子重力及相互间的作用力，则
A．在t＝0时刻进入的粒子离开电场时速度大小仍为v0       
B．粒子的电荷量为   
C．在t＝T时刻进入的粒子离开电场时电势能减少了mv02
D．在t＝T时刻进入的粒子刚好从PQ板中点离开电场


(　C　)[image: ]3、如图所示，倾斜放置的平行板电容器两极板与水平面夹角为θ，极板间距为d，带负电的微粒质量为m、带电荷量为q，从极板M的左边缘A处以初速度v0水平射入，沿直线运动并从极板N的右边缘B处射出，则
A. 微粒到达B点时动能为mv   
B. 微粒的加速度大小等于gsin θ
C. 两极板的电势差UMN＝
D. 微粒从A点到B点的过程电势能减少











[image: @@@8ab10e90-8950-4789-b5e5-352fddee89bb]（ BCD ）4、（多选）如图所示，水平放置的平行板电容器上下极板分别带有等量异种电荷，电荷量大小均为，两极板间距为，质量为电荷量为的带负电微粒从上极板的边缘以初速度射入，恰好沿直线从下极板边缘射出，重力加速度为。则

A．两极板间的电压

B．微粒的机械能减小

C．电容器的电容


D．保持不变，仅将极板向下平移，微粒仍沿直线从极板间射出

（  D   ）5、如图所示，同种材料制成且厚度相等的长方体合金块A和B，上表面为正方形，边长之比为2∶1.A、B分别与同一电源相连，电源内阻忽略不计，则
[image: ]A．通过A、B的电流之比为2∶1
B．通过A、B的电流之比为1∶2
C．A、B中自由电荷定向移动速率之比为2∶1
D．A、B中自由电荷定向移动速率之比为1∶2

(　D 　)[image: ]6、如图所示，电路中R为滑动变阻器，R1、R2是定值电阻，理想电压表V的读数为U，理想电流表A的读数为I1，电源内阻不能忽略，则下列说法中不正确的是
A．开关S断开时，滑动变阻器的滑片P向左滑动，减小，不变
B．开关S断开时，滑动变阻器的滑片P向右滑动，增大，不变
C．滑动变阻器的滑片P不动，开关S闭合时，U减小，I1减小
D．滑动变阻器的滑片P不动，开关S闭合时，U减小，I1增大

[image: IMG_256]
（  B  ）7.如图，闭合开关时，电流表有示数，电压表示数接近电源电压，其中电流表和电压表为理想电表，则原因可能是
A．L1短路         B．L2短路
C．L1断路         D．L2断路







[image: @@@98fdf336-d248-423e-90dd-1b358fcaefb4](　A 　)8. 减少对化石燃料的依赖是人类削弱温室效应的重要方法，对替代能源的探索正在加快进行，我国在太阳能利用方面居于领先地位。硅光电池是一种太阳能电池，具有低碳环保的优点。如图所示，图线是该电池在某光照强度下路端电压和电流的关系图象（电池内阻不是常数），图线是某电阻的图象。在该光照强度下将它们组成闭合回路时，硅光电池的内阻为


A．                   B．   


C．                   D．



[image: ](　C　)9. 在如图所示的电路中，R0是定值电阻，R1、R2是滑动变阻器，D为理想二极管．电源的电动势为E，内阻为r，接通开关S，质量为m的带电油滴恰能静止在水平放置的两金属板间．若只改变其中的一个条件，下列说法中正确的是
A. 将R1的滑片向右移动，油滴将向下运动
B. 将R2的滑片向右移动，油滴将向下运动
C. 断开开关S，将有电子自下而上通过理想二极管D
D. 增大电容器两极板间的距离，油滴将加速向上运动

[image: ](　D　)10、如图所示，电源电动势E＝6 V，内阻r＝1 Ω，R0＝3 Ω，R1＝7.5 Ω，R2＝3 Ω，R3＝2 Ω，电容器的电容C＝2 μF.开始时开关S处于闭合状态，则下列说法中正确的是
A. 开关S闭合时，电容器上极板带正电
B. 开关S闭合时，电容器两极板间电势差是 3 V
C. 将开关S断开，稳定后电容器极板所带的电荷量是3.6×10－6 C
D. 将开关S断开至电路稳定的过程中通过R0的电荷量是9.6×10－6 C



(　D　) 11、四个相同的小量程电流表(表头)分别改装成两个电流表A1、A2和两个电压表V1、V2。已知电流表A1的量程大于A2的量程，电压表V1的量程大于V2的量程，改装好后把它们连接成下方电路，则
[image: 说明: W363]A．电流表A1的读数小于电流表A2的读数
B．电流表A1指针的偏转角小于电流表A2指针的偏转角
C．电压表V1的读数小于电压表V2的读数
D．电压表V1指针的偏转角等于电压表V2指针的偏转角


(　A　)12．一电流计并联一个分流电阻后就改装成一个大量程的电流表，当把它和标准电流表串联后去测某电路中的电流时，发现标准电流表读数为1 A时，改装电流表的读数为1.1 A，稍微偏大一些，为了使它的读数准确，应
A．在原分流电阻上再并联一个较大的电阻     B．在原分流电阻上再串联一个较小的电阻
C．在原分流电阻上再串联一个较大的电阻     D．在原分流电阻上再并联一个较小的电阻
[bookmark: _Hlk58334981]( BCD)13、(多选)将物体水平抛出，在物体落地前(不计空气阻力) 
A．动量的方向不变                   B．动量变化量的方向不变
C．相等时间内动量的变化相同         D．动量变化率保持不变

(　B  )14、一位质量为m的运动员从下蹲状态向上起跳，经Δt时间，身体伸直并刚好离开地面，速度为v，在此过程中A．地面对他的冲量为mv＋mgΔt，地面对他做的功为mv2
B．地面对他的冲量为mv＋mgΔt，地面对他做的功为零
C．地面对他的冲量为mv，地面对他做的功为mv2
D．地面对他的冲量为mv－mgΔt，地面对他做的功为零

[image: x730]（　B　）15、如图所示，曲面体P静止于光滑水平面上，物块Q自P的上端静止释放。Q与P的接触面光滑，Q在P上运动的过程中，下列说法正确的是
A．P对Q做功为零
B．P和Q之间相互作用力做功之和为零
C．P和Q构成的系统机械能守恒、动量守恒
D．P和Q构成的系统机械能不守恒、动量守恒

[image: @@@e1db225c-3a86-498e-8898-4fa4bd0e8476]（　D　）16、用火箭发射人造地球卫星，以喷气前的火箭为参考系，在极短时间内喷出燃料气体的质量为m，喷出的气体相对喷气前火箭的速度为u，喷气后火箭的质量为M。下列关于火箭的描述正确的是
A．持续喷出气体的过程中，火箭的加速度会减小

B．喷气后，火箭的速度变化量为

C．喷气后，火箭的速度大小一定为
D．为了提高火箭的速度，可以研制新型燃料以增加气体的喷射速度u




（　AC　）17、（多选）质量为m的小球A以速度在光滑水平面上运动，与质量为2m的静止小球B发生正碰，则碰撞后小球A的速度大小和小球B的速度大小可能为




A．， 	B． ，




[image: 10-3]C．，	D．， 

(　A　) 18．如图所示，条形磁铁在斜面上始终保持静止状态，在其上方固定的水平导线L中通以如图所示的电流，当电流减小时，斜面对磁铁的弹力N和摩擦力f
A．N变大     B．N变小     C．f不变      D．f一定变小

[image: ](　D　)19．如图甲所示是磁电式电表内部结构示意图，蹄形磁体的两极间有一个固定的圆柱形铁芯，铁芯外面套有一个可以绕轴转动的铝框，在铝框上绕有铜线圈．电表指针固定在铝框上，可与线圈一起转动，线圈的两端分别接在两个螺旋弹簧上，被测电流经过这两个弹簧流入线圈．蹄形磁体与铁芯间的磁场可看作是均匀辐射分布的，如图乙所示，无论线圈转到什么位置，线圈平面总与线圈所在磁场的方向平行．关于磁电式电表，下列说法不正确的是
A．磁电式电表的原理是通电线圈在磁场中因受安培力而转动
B．改变线圈中电流的方向，指针会反向偏转
C．增加线圈的匝数可以提高电表的灵敏度
D．用塑料框代替铝框，在使用电表时可以使指针更迅速稳定在示数位置上






（ D  ）[image: @@@ffcb24c4-260a-493e-ac15-45c0fae263f1]20.如图所示，在直角三角形abc区域内有匀强磁场，磁场方向垂直于纸面向外，。一质子以的速度沿平行于ab的方向从O点射入三角形区域，经时间t从ON的中点M离开磁场，若一α粒子以的速度从O点沿相同的方向射入，则粒子在磁场中的运动时间为
A．       B．t    C．       D．2t

(　A　)[image: ]21、如图所示，圆形区域内有一垂直纸面的匀强磁场，P为磁场边界上的一点．有无数个带有相同电荷量和相同质量的粒子在纸面内沿各个方向以同样的速率通过P点进入磁场．这些粒子射出边界的位置均处于边界的某一段弧上，这段圆弧的弧长是圆周长的 .将磁感应强度的大小从原来的B1变为B2，结果相应的弧长变为圆周长的 ，则  等于
A．              B．                         C．  	D． 



（　C　）[image: ]22、如图所示，在xOy平面的第Ⅰ、Ⅳ象限内有一圆心为O、半径为R的半圆形匀强磁场，线状粒子源从y轴左侧平行于x轴正方向不断射出质量为m、电荷量为q、速度大小为v0的带正电粒子。磁场的磁感应强度大小为、方向垂直平面xOy向里。不考虑粒子间的相互作用，不计粒子受到的重力。所有从不同位置进入磁场的粒子中，在磁场中运动的时间最长为
A．                    B．
C．                    D．


(　A ) [image: ]23.如图所示，在x轴上方第一象限内存在垂直纸面向里的匀强磁场，x轴下方存在沿y轴正方向的匀强电场。a、b两个重力不计的带电粒子分别从电场中的同一点P由静止释放后，经电场加速从M点射入磁场并在磁场中发生偏转。最后从y轴离开磁场时，速度大小分别为v1和v2，v1的方向与y轴垂直，v2的方向与y轴正方向成60°角。a、b两粒子在磁场中运动的时间分别为t1和t2，则以下比值正确的是
A．v1∶v2＝2∶1       B．v1∶v2＝1∶2
C．t1∶t2＝3∶2         D．t1∶t2＝2∶3



（　B　）24.如图所示，在的区域存在方向沿轴正方向的匀强电场，场强大小为，在的区域存在方向垂直于平面向外的匀强磁场，磁感应强度大小为。一个带负电的粒子（重力不计）从轴上的A点以大小为的初速度沿轴正方向射出，粒子在电场和磁场中运动后回到A点。则
[image: @@@a83a8d0a-6893-42fe-8666-0b4849169178]A．       B．
C．     D．



[image: @@@fe4a56f1-48fa-48cb-8cf4-7a0f74470477]( D )25.在第一象限（含坐标轴）内有垂直xOy平面周期性变化的均匀磁场，规定垂直xOy平面向里的磁场方向为正．磁场变化规律如图，磁感应强度的大小为B0，变化周期为T0.某一正粒子质量为m、电量为q在t＝0时从0点沿x轴正向射入磁场中．若要求粒子在t＝T0时距x轴最远，则B0的值为
A．     B．      C．     D．



[image: 10-175]（  A  ）26.图甲是回旋加速器的示意图，其核心部分是两个D形金属盒，在加速带电粒子时，两金属盒置于匀强磁场中，并与高频电源相连．带电粒子从静止开始运动的速率v随时间t变化如图乙，已知tn时刻粒子恰射出回旋加速器，不考虑相对论效应、粒子所受的重力和穿过狭缝的时间，下列判断正确的是
A．t3－t2＝t2－t1＝t1
B．v1∶v2∶v3＝1∶2∶3
C．粒子在电场中的加速次数为
D．同一D形盒中粒子的相邻轨迹半径之差保持不变

[image: E:\周飞燕\2023\一轮\物理 苏京\教师word\11-23.TIF]
（  B  ）27.如图所示，闭合线圈abcd水平放置，其面积为S，匝数为n，线圈与磁感应强度为B的匀强磁场的夹角θ＝45°.现将线圈以ab边为轴沿顺时针方向转动90°，则在此过程中线圈磁通量的改变量大小为
A．0     B.BS       C.nBS       D．nBS

( 　A  )28.一个长直密绕螺线管N放在一个金属圆环M的中心，圆环轴线与螺线管轴线重合，如图甲所示。螺线管N通有如图乙所示的电流，下列说法正确的是
[image: ]A．t＝时刻，圆环有扩张的趋势
B．t＝时刻，圆环有收缩的趋势
C．t＝和t＝时刻，圆环内有相同的感应电流
D．t＝和t＝时刻，圆环内有相反的感应电流

[image: ](　C　 )29.一种叫“焦耳小偷”的电路，可以“榨干”一颗旧电池的能量，其原理如图所示．一颗废旧的5号电池开路电压大约1 V，直接点亮一个需要1.6 V电压驱动的发光二极管是不可能的，这时可以反复快速接通和断开开关，发光二极管就会闪烁起来．下列说法中正确的是
A．发光二极管的正极应接在C端
B．只有开关接通的瞬间，发光二极管才会闪亮发光
C．只有开关断开的瞬间，发光二极管才会闪亮发光
D．开关断开及接通的瞬间，A端的电势均高于B端的电势

(　D　 )30.在油电混合小轿车上有一种装置，刹车时能将车的动能转化为电能，启动时再将电能转化为动能，从而实现节能减排。图中，甲、乙磁场方向与轮子的转轴平行，丙、丁磁场方向与轮子的转轴垂直，轮子是绝缘体，则采取下列哪个措施，能有效地借助磁场的作用，让转动的轮子停下
[image: ]A．如图甲，在轮上固定如图绕制的线圈
B．如图乙，在轮上固定如图绕制的闭合线圈
C．如图丙，在轮上固定一些细金属棒，金属棒与轮子转轴平行
D．如图丁，在轮上固定一些闭合金属线框，线框长边与轮子转轴平行
[image: ](　D　)31．如图所示，光滑的金属框CDEF水平放置，宽为L，在E、F间连接一阻值为R的定值电阻，在C、D间连接一滑动变阻器R1(0≤R1≤2R)．框内存在着竖直向下的匀强磁场．一长为L、电阻为R的导体棒AB在外力作用下以速度v匀速向右运动．金属框电阻不计，导体棒与金属框接触良好且始终垂直，下列说法正确的是
A．ABFE回路和ABCD回路的电流方向都为顺时针
B．左右两个闭合区域的磁通量都在变化且变化率相同，故电路中的感应电动势大小为2BLv
C．当滑动变阻器接入电路中的阻值R1＝R时，导体棒两端的电压为BLv
D．当滑动变阻器接入电路中的阻值R1＝时，滑动变阻器的电功率为


[image: ](　B )32.如图甲所示，两根间距为L＝1.0 m、电阻不计且足够长的光滑平行金属导轨与水平面夹角θ＝30°，导轨底端接入一阻值为R＝2.0 Ω的定值电阻，所在区域内存在磁感应强度为B的匀强磁场，磁场方向垂直于导轨平面向上，在导轨上垂直于导轨放置一质量为m＝0.2 kg、电阻为r＝1.0 Ω的金属杆，开始时使金属杆保持静止，某时刻开始给金属杆一个沿斜面向上F＝2.0 N的恒力，金属杆由静止开始运动，图乙为运动过程的v－t图像，重力加速度g取10 m/s2。则在金属杆向上运动的过程中，下列说法中正确的是
A．匀强磁场的磁感应强度B＝ T
B．前2 s内通过电阻R的电荷量为1.4 C
C．前2 s内金属杆通过的位移为4 m
D．前4 s内电阻R产生的热量为9.3 J



[image: LX-1803][image: LX-1804](　AD　)33. （多选）如图甲所示是一种振动发电装置的示意图，半径为r＝0.1 m、匝数n＝20的线圈位于辐向分布的磁场中，磁场的磁感线均沿半径方向均匀分布(其右视图如图乙所示)，线圈所在位置的磁感应强度的大小均为B＝T，线圈电阻为R1＝0.5 Ω，它的引出线接有R2＝9.5 Ω的小电珠L，外力推动线圈框架的P端，使线圈沿轴线做往复运动，线圈运动速度v随时间t变化的规律如图丙所示(摩擦等损耗不计)，则
A. 小电珠中电流的峰值为0.16 A          
B. 小电珠中电流的有效值为0.16 A
C. 电压表的示数约为1.5 V              
D. t＝0.01 s时外力的大小为0.128 N


[image: ](　C　)34、自耦变压器在高铁技术中被广泛应用．如图所示，一理想自耦变压器接在u＝Umsin100πt的正弦交流电压上，P为滑动触头，初始位置位于线圈CD的中点G, A1和A2为理想交流电表，R为定值电阻，下列说法正确的是
A．将P向下滑动，A1的示数将变小
B．将P向上滑动，A2的示数将变大
C．将P下滑到GD的中点，电阻R的功率将变为原来的4倍
D．将P上滑到CG的中点，电阻R的功率将变为原来的

(　C  )35. 如图甲所示的充电器正在给手机充电。乙图是简化原理图，理想变压器原、副线圈匝数之比为55∶2，原线圈接220 V交流电，副线圈通过理想二极管连接手机。下列说法正确的是
A．副线圈的电流为8 A     B．手机两端的电压为8 V
C．通过手机的电流为直流电
D．拔掉手机，充电线两端电压为零



(　C  )[image: Z36]36．如图所示，两个相同的灯泡，分别接在理想变压器的原、副线圈上，(灯泡电阻不随温度变化)，已知原、副线圈的匝数比n1∶n2＝2∶1，电源电压为U，则
A．通过A、B灯的电流之比IA∶IB＝2∶1
B．灯泡A、B两端的电压之比UA∶UB＝2∶1
C．灯泡A、B两端的电压分别是UA＝0.2U，UB＝0.4U
D．灯泡A、B消耗的功率之比PA∶PB＝1∶1


(　C　)37.霍尔元件的示意图如图所示，一块通电的铜板放在磁场中，铜板的前、后板面垂直于磁场，板内通有如图方向的电流，a、b是铜板上、下边缘的两点，则
[image: ]A．电势φa＝φb              
B．电势φb＞φa
C．电流增大时，|φa－φb|增大
D．其他条件不变，将铜板改为NaCl溶液时，电势结果仍然一样

[image: @@@0d130ee1-4785-463a-8b06-3c25e28afee4]（　A　）38、如图所示，当A振动起来后，通过绷紧的水平绳迫使B、C振动起来，对于三个摆球振动过程的描述中，下列说法正确的是
A．B的振幅比C的小
B．A、B、C三个单摆的振幅相同
C．只有A、C两个单摆的周期相同
D．A、B、C三个单摆的周期均不相同




（　AC　）[image: @@@1fa422c6-90ae-4454-895d-557a3221836e]39、（多选）用多组实验数据做出图像，也可以求出重力加速度g，已知三位同学做出的图线的示意图如图中的a、b、c所示，其中a和b平行，b和c都过原点，图线b对应的g值最接近当地重力加速度的值。则相对于图线b，下列分析正确的是
A．出现图线a的原因可能是误将摆线长记为摆长L
B．出现图线c的原因可能是误将50次全振动记为49次
C．图线c对应的g值大于图线b对应的g值
D．图线a对应的g值大于图线b对应的g值

[image: @@@aa905de4-3d0b-46d4-bf42-96315986f9ed]（ B ）40、如图所示，光滑圆槽的半径R远大于小球运动的弧长。甲、乙、丙三个小球（均可视为质点）同时由静止释放，开始时，甲球比乙球离槽最低点O远些，丙球在槽的圆心处。则以下关于它们第一次到达点O的先后顺序的说法正确的是
A．乙先到，然后甲到，丙最后到	B．丙先到，然后甲、乙同时到
C．丙先到，然后乙到，甲最后到	D．甲、乙、丙同时到







（ D   ）41．一列简谐横波沿直线由向传播，相距10.5m的、两处的质点振动图象如图中、所示，则
A．该波的振幅可能是20cm       
B．该波的波长可能是8.4m
C．该波的波速可能是10.5m/s


D．该波由传播到可能历时7s




[image: B1F76A2D28820CEBE7149EA186DF3025_副本]（  D   ）42．一列简谐横波向右传播，波速为，沿波传播方向上有相距为L的P、Q两质点，如图所示，某时刻P、Q两质点都处于平衡位置，且P、Q间仅有一个波峰，经过时间，Q质点第一次运动到波谷，则的可能值有
A．1个                  B．2个
C．3个                  D．4个


（　D　）[image: @@@b5796679-840e-46ce-847a-a1548bb5db92]43、如图所示，甲、乙两列简谐横波分别沿x轴正方向和负方向传播，两波源（振动方向沿y轴）分别位于x=0和x=9.0m处，两列波的速率均为v=4m/s，两波源的振幅均为A=5cm。图示为t=0时刻两列波的波形图，此刻平衡位置位于x=3.0m和x=6.0m处的两质点刚开始振动，下列关于各质点运动情况判断正确的是
A．甲波的频率f=0.5Hz
B．两波源的起振方向均沿y轴正方向
C．t=0.125s时，x=8.0m处质点的位移y=5cm
D．在t=0.95s至t=1.45s时间内，x=3.5m处质点通过的路程为40cm



(　B　)44. 设大气层为均匀介质，当太阳光照射地球表面时，如图所示。则有大气层与没有大气层时相比，太阳光覆盖地球的面积
A. 前者较小      B. 前者较大    C. 一样大  D. 无法判断


（   D ）45．用平行单色光垂直照射一层透明薄膜，观察到如图所示明暗相间的干涉条纹．下列关于该区域薄膜厚度d随坐标x的变化图像，可能正确的是
[image: H:\高三2024\2024届高三一轮复习（步步高）\word\第十四章　光\14-59.TIF]
[image: H:\高三2024\2024届高三一轮复习（步步高）\word\第十四章　光\14-58.TIF]




(C　)46. 用单色光分别通过小圆盘与小圆孔做衍射实验时，在光屏上得到衍射图样，它们的特点是
A. 用前者做实验时中央是暗的，用后者做实验时中央是亮的
B. 用前者做实验时中央是亮的，用后者做实验时中央是暗的
C. 中央均为亮点的同心圆形条纹
D. 中央均为暗点的同心圆形条纹

(　D　)47.夜晚，汽车前灯发出的强光将迎面驶来的汽车司机照得睁不开眼，严重影响行车安全(如图)。若考虑将汽车前灯玻璃改用偏振玻璃，使射出的灯光变为偏振光；同时汽车前窗玻璃也采用偏振玻璃，其透振方向正好与灯光的振动方向垂直，但还要能看清自己车灯发出的光所照亮的物体。假设所有的汽车前窗玻璃和前灯玻璃均按同一要求设置，如下措施中可行的是
A. 前窗玻璃的透振方向是竖直的，车灯玻璃的透振方向是水平的
B. 前窗玻璃的透振方向是竖直的，车灯玻璃的透振方向是竖直的
C. 前窗玻璃的透振方向是斜向右上45°，车灯玻璃的透振方向是斜向左上45°
D. 前窗玻璃和车灯玻璃的透振方向都是斜向右上45°




[image: @@@d0fab767-c998-4bfa-a8d4-e1592ca8172b]（ B  ）48．如图，趣味运动会的“聚力建高塔”活动中，两长度相等的细绳一端系在同一塔块上，两名同学分别握住绳的另一端，保持手在同一水平面以相同速率v相向运动。为使塔块沿竖直方向匀速下落，则v
A．一直减小   	  B．一直增大
C．先减小后增大	  D．先增大后减小



[image: @@@83b58892-3ca5-4d43-bb29-f6e3b72d2c9d]（　C　）49．中国载人登月初步方案已公布，计划 2030年前实现载人登月科学探索。假如在登月之前需要先发射两颗探月卫星进行科学探测，a、b两卫星在同一平面内绕月球的运动可视为匀速圆周运动，且绕行方向相反，如图所示，测得两卫星之间的距离∆r最小为3r、最大为5r，∆r的变化周期为T，不考虑两卫星之间的作用力。下列说法正确的是

A．a、b两卫星的线速度大小之比 

B．a、b两卫星的加速度大小之比 

C．a卫星的运行周期为       
D．b卫星的运行周期为7T


（　C）50．物理学的发展推动了社会的进步，下列关于物理学上的一些事件和科学方法的叙述正确的是
A． 在探究合力与分力的关系实验时，采用了控制变量法
B．牛顿通过理想斜面实验得到了“力不是维持物体运动的原因”的结论
C．最早建立平均速度、瞬时速度以及加速度概念的科学家是伽利略

D．比值定义法定义物理概念在物理学中占有相当大的比例，例如加速度就是采用比值定义法定义

[image: @@@75101d22-2046-4134-8790-ccd1429bedb7]（　A　）51．如图所示，圆弧形凹槽固定在水平地面上，其中ABC是以O为圆心的一段圆弧，位于竖直平面内。现有一小球从水平桌面的边缘P点向右水平飞出，该小球恰好能从A点沿圆弧的切线方向进入凹槽。OA与竖直方向的夹角为θ1，PA与竖直方向的夹角为θ2。下列选项正确的是


A．	           B．


C．               D．




（ C   ）[image: @@@13ed76a8-c72e-44e3-9d41-0dfef635310a]52．用两根轻绳连接两个球A和B，其中一根绳的另一端固定在一个竖直转轴上，如图所示，当两球随转轴一起匀速转动时两球所处的位置可能是图中的哪一个
A．[image: @@@50438917-e35f-44e4-93c0-8bab086fa306]	B．[image: @@@73eb2667-9ccb-4a58-85ba-7ca4086905a7]	C．[image: @@@1bd0e910-3946-4f4b-8e05-c845fc1b7a75]	D．[image: @@@a240b27b-a611-4905-bdaa-d55aecba779d]



（　B）53、如图所示，长为L的平板静置于光滑的水平面上一小滑块以某一初速度冲上平板的左端，当平板向右运动s时，小滑块刚好滑到平板最右端。已知小滑块与平板之间的摩擦力大小为，在此过程中

[image: @@@4efbeac7-1e7f-4080-880e-9406e7a71403]A．摩擦力对滑块做的功为	

B．摩擦力对平板做的功为
C．摩擦力对系统做的总功为零	

D．摩擦力对系统做的总功的绝对值





[image: @@@819365ff-f0ee-46c5-9f37-afbab788625d]（　A　）54．2024年9月20日，我国成功将“吉林一号宽幅02B01-06”星准确送入预定轨道。如图为该星发射的简化过程图，卫星先进入圆轨道I，然后在a点变轨进入椭圆轨道II，再在b点变轨进入预定圆轨道III。卫星在轨道I上与地心连线单位时间内扫过的面积为，在轨道III上与地心连线单位时间内扫过的面积为，轨道I与轨道III的半径之比为1∶3，卫星在轨道I的周期为T，则

A．卫星在轨道II运动的过程中经过a、b两点的速度之比

B．
C．卫星在轨道II的周期为4T
D．卫星从轨道I的a点变轨进入椭圆轨道II时，卫星需开动发动机点火减速

[image: @@@b9dedfc1-48e5-4aaf-87c9-ffbcf7eb98ac]
（　C ）55．如图是一名同学在校运会时进行“急行跳远”项目时的示意图，忽略空气阻力，关于该过程下列说法正确的是
A．该同学起跳时的速度越大，在空中运动的时间越长
B．该同学起跳时的速度越大，在空中运动的水平位移越大
C．该同学在空中时速度不断改变，说明力是改变物体运动状态的原因
D．该同学从左向右助跑的过程中，地面受到来自于鞋底的摩擦力方向水平向右

（   C   ）[image: @@@51eb7ef8-4024-4c24-bf28-35c00d7dd0e9]56．小船横渡一条两岸平行的河流，水流速度与河岸平行，船相对于水的速度大小不变，船头始终垂直指向河岸，小船的运动轨迹如图虚线所示。则小船在此过程中
A．运动的加速度不变
B．越接近河岸速度越大
C．加速度的方向先指向下游后指向上游
D．水流速度变化，渡河的时间也会改变


[bookmark: OLE_LINK1]（　B　）57．粗细均匀的电阻丝围成的正方形线框置于有界的匀强磁场中，磁场方向垂直于线框平面，其边界与正方形线框的边平行。现使线框以同样大小的速度沿四个不同方向平移出磁场，如图所示。则在移动过程中线框的一边a、b两点间电势差最大的是
A． [image: @@@e54f47a9-ffa0-4fb2-91e8-bdbf9798b964]	B．[image: @@@54426d52-2727-4be6-b6fc-cc22df0a6f98]	C．[image: @@@197bea4e-f69d-47bf-9fd3-fb5f1dedad00]	D．[image: @@@f02895d8-4756-4ef2-8864-716b47a9dd76]
（　B　）[image: @@@c4d7f4b8-c779-4bc3-8e6c-ccf1b1fe9c40]58．校园引体向上训练辅助器由三根相同的弹簧和固定装置组成。训练时，质量为50kg的同学站在辅助器上（如图甲），双手握住单杠，两小臂成60°角；随后缓慢向上运动50cm到达最高点（如图乙），此时弹簧恢复原长，小臂竖直。已知弹簧劲度系数k=300N/m，重力加速度 g=10m/s2。忽略空气阻力，下列说法正确的是
A．在最低点时小臂的拉力为500N
B．在最低点时杆对人的作用力为50N
C．在向上运动过程中小臂的拉力一直变小
D．在向上运动过程中人和辅助器组成的系统机械能不变









[image: @@@572ff6dd-66be-4e72-b7b0-bfa40542f774]（　C 　）59．如图所示，纸面内固定有四条长直绝缘导线、、、，组成“井”字正方形，O为中心。每条导线中通以图示方向、大小均为的电流。整个系统处于垂直纸面向外、磁感应强度大小为的匀强磁场中（磁场未画出），O点磁感应强度为零。现将撤去，其他条件不变，则点的磁感应强度


A．大小为，方向垂直纸面向外B．大小为，方向垂直纸面向里


C．大小为，方向垂直纸面向外D．大小为，方向垂直纸面向里

（　B　）60．蹄形磁铁上方放置一通有方向如图电流I的轻质直导线ab，则ab运动的情况是
[image: @@@8e7b6019-e8c2-4453-9eac-3dc66b0ab8dd]A．a端转向纸外，b端转向纸里，同时向上运动
B．a端转向纸外，b端转向纸里，同时向下运动
C．a端转向纸里，b端转向纸外，同时向上运动
D．a端转向纸里，b端转向纸外，同时向下运动


[image: @@@ff5c1a25-ecaf-429d-b381-805506315b63]（　D　）61．如图所示，竖直平面内有一金属环，半径为a，总电阻为R（指拉直时两端的电阻），磁感应强度为B的匀强磁场垂直穿过环平面，在环的最高点A用铰链连接长度为2a、电阻为R的导体棒AB，AB由水平位置紧贴环面摆下（与环接触良好），当摆到竖直位置时，B点的线速度为v，则此时AB两端的电压为


A．2Bav        B．Bav        C．        D．

[image: @@@fe0bc7ff-a929-4465-a90a-dfa2d93d59d3]（　D　）62．如图所示，空间存在竖直向下的匀强磁场和竖直向下的匀强电场（电场未画出），现将一个水平放置的金属棒ab以某一水平速度抛出，金属棒在此后的运动过程中（不考虑空气等阻力的影响），则下列说法正确的是
A．金属棒两端电势a高于b            B．金属棒两端电压逐渐变大
C．金属棒做平抛运动且两端同时落地    D．金属棒b端先落地



（  C   ）63．质量为M的带有光滑圆弧轨道的小车静止置于光滑水平面上，如图所示，一质量也为M的小球以速度v0水平冲上小车，到达某一高度后，小球又返回小车的左端，重力加速度为g，则
[image: ]A．小球以后将向左做平抛运动
B．小球以后将向右做平抛运动

C．此过程小球对小车做的功为Mv02

D．小球在圆弧轨道上上升的最大高度为


(　D　)[image: 9-14.TIF]64.在如图所示的电路中，E为电源，其内阻为r，L为小灯泡(其灯丝电阻可视为不变)，R1、R2为定值电阻(R1>r)，R3为光敏电阻，其阻值随照射光强度的增大而减小，V为理想电压表．若将照射R3的光的强度减弱，则
A. 电压表的示数变大
B. 小灯泡变亮
C. 通过R2的电流变小
D. 电源输出功率变小


[bookmark: _GoBack]
(　D　)[image: 10-59.TIF]65.如图所示为回旋加速器示意图，质子源置于盒的圆心附近，不计质子通过D形盒狭缝的时间，则
A. 仅增大加速电压，质子运动时间变长
B. 仅增大磁感应强度，质子获得的最大动能增大
C. 仅增大磁感应强度，质子运动时间变长
D. 仅增大加速电压，质子获得的最大动能不变








66．如图甲所示，水平面矩形虚线区域有竖直方向的匀强磁场，磁感应强度B随时间的变化规律如图乙所示。一个匝数、边长的正方形导体线框放置在水平面上，有一半在磁场区域内，线框电阻为，由于水平面粗糙，线框能保持静止状态。求：
[image: @@@c88ed135-a24c-45b5-9fb6-2d541eb77075]

(1)在时线框中电流的大小和方向；


(2)在时线框所受水平面摩擦力的大小和方向；


(3)时间内线框产生的焦耳热。
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